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BEZPRZEWODOWY MANIPULATOR MPG
INSTRUKCJA PL

@ Niniejszg instrukcje nalezy uwaznie przeczyta¢ przed uruchomieniem urzadzenia!
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INFORMACIJE O PRODUCENCIE

Elfatek to doswiadczona i dynamiczna firma, ktdéra spetnia potrzeby branzy dzieki produktom o
wysokiej wydajnosci i jakosci. Misjg Elfatek jest rozwéj produktéw przemystowych o wysokiej wartosci
dodanej w oparciu o badania i rozwdj.

POLITYKA JAKOSCI

Elfatek dazy do tego, aby stale udoskanala¢ sie poprzez badania i rozwdj oraz postep technologiczny,
produkcje wysokiej jakosci i bezpiecznych urzadzen oraz priorytetowe traktowanie satysfakcji klienta
poprzez spetnianie jego potrzeb i oczekiwan. Elfatek zapewnia zaufanie i satysfakcje naszych klientow,
stawiajgc na pierwszym miejscu ich wymagania i oczekiwania.

OGOLNE ZASADY BEZPIECZENSTWA

Niniejsza instrukcja zawiera niezbedne informacje, aby uzyska¢ najlepszg wydajnosé
bezprzewodowego manipulatora oraz zapewni¢ dtugotrwate i prawidtowe uzytkowanie.

Elfatek Elektronik i CS-Lab Electronics nie ponoszg odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody
wyrzadzone ludziom lub srodowisku w wyniku nieprzestrzegania instrukcji zawartych w niniejsze;j
instrukcji lub nieprawidtowego uzytkowania urzadzenia. Elfatek Elektronik zastrzega sobie prawo do
wprowadzania zmian w funkcjach i wymiarach urzadzenia.

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera instrukcje dotyczgce instalacji, obstugi i konserwacji
bezprzewodowego manipulatora. W przypadku przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
instalacji i konserwacji produktéw nalezy Scisle przestrzegac¢ niniejszej instrukcji. Po otrzymaniu
urzadzenia nalezy je obejrzeé, a wszelkie uszkodzenia lub btedy zgtosi¢ dostawcy w ciggu 7 dni.
Producent i dostawca nie ponosza odpowiedzialnosci za szkody wyrzadzone przez odbiorcow ani za
jakiekolwiek szkody powstate w wyniku zignorowania zalecen i ostrzezehn okreslonych w niniejszej
instrukc;ji.

Znajomos¢ informacji zawartych w niniejszej instrukcji jest warunkiem ochrony personelu przed
zagrozeniami, zapobiegania btedom oraz zapewnienia bezawaryjnej i bezpiecznej pracy urzadzenia. Nie
uzywaj urzadzenia bez przeczytania instrukcji obstugi.

"Niebezpieczenstwo” - opisuje nagta niebezpieczng sytuacje, ktora, jesli sie jej nie uniknie, moze
spowodowaé powazne obrazenia i moze spowodowacé smier¢ lub powazne uszkodzenie mienia.

"Ostrzezenie" - odnosi sie do czynnikéw, ktérych zignorowanie moze spowodowac¢ powazne i/lub
$miertelne obrazenia oraz uszkodzenie mienia.

B> ©

..?] Termin "Uwaga" - stuzy do podkreslenia czynnikéw, ktére nie sg niebezpieczne, ale wymagaja
szczegolnej uwagi podczas instalacji, uzytkowania i konserwaciji.
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PRZEGLADANIE INSTRUKCIJI

Znajomosc¢ informacji zawartych w niniejszej instrukcji jest warunkiem wstepnym ochrony personelu

przed zagrozeniami, zapobiegania btedom oraz zapewnienia bezpiecznego i bezawaryjnego dziatania

systemu.

Instrukcja obstugi musi by¢ zawsze dostepna. W przypadku zagubienia niniejszej instrukcji w
kazdej chwili mozna otrzyma¢ od dostawcy instrukcje w wersji elektronicznej.

Wszystkie osoby odpowiedzialne za transport, instalacje, uruchomienie, obstuge, konserwacije i
naprawe muszg zostaé¢ poinformowane o niniejszej instrukcji obstugi. Operator musi zapoznac sie
z instrukcja obstugi.

Jesli uwazasz, ze w instrukcji znajdujg sie stwierdzenia lub sekcje, ktérych nie rozumiesz, jak
najszybciej popros o pomoc autoryzowanego dystrybutora lub producenta. Petne i doktadne
zrozumienie niniejszej instrukcji ma zasadnicze znaczenie dla bezpieczenstwa pracy.

WARUNKI GWARANCII

Sprzedawca gwarantuje, ze bezprzewodowy manipulator dostarczony kupujacemu bedzie wolny
od jakichkolwiek uszkodzen lub wad projektowych, produkcyjnych lub wykonawczych.

Jesli kupujacy wykryje jakiekolwiek tatwo widoczne lub ledwo widoczne uszkodzenia produktu, w
tym uszkodzenia transportowe, kupujacy musi powiadomié¢ sprzedawce na pisSmie ze
szczegbtowymi wyjasnieniami w ciggu 7 dni.

O ile nie zaznaczono inaczej, podany okres gwarancji wynosi 24 miesigce od daty wystawienia
faktury/dowodu dostawy przez sprzedawce.

Sprzedawca udziela gwarancji na sprzet dostarczony kupujagcemu na wady materiatowe,
produkcyjne i wykonawcze w okreslonym okresie gwarancyjnym. Nieoptacone lub niekompletne
materiaty nie sg objete gwarancja.

Kupujacy nie moze naprawiaé¢, modyfikowa¢ ani wymieniaé produktu ani jego akcesoriow w
okresie gwarancyjnym bez pisemnej zgody sprzedawcy, a naprawiony i/lub wymieniony produkt nie
jest objety gwarancjg. Problemy spowodowane nieprawidtowym uzytkowaniem nie sg objete
gwarancja.

Odpowiedzialnos$¢ sprzedawcy wynikajgca z warunkéw gwarancji ogranicza sie do naprawy lub
wymiany wadliwych czesci lub sprzetu na warunkach okreslonych w niniejszym dokumencie.

W zadnym wypadku okres gwarancji czesci naprawionej przez sprzedawce nie moze przekroczyé
okresu gwarancji oryginalnej czesci.

Prace wynikajgce z warunkéw gwarancji sg wykonywane u sprzedawcy, gdy kupujgcy wysyta
uszkodzony/wadliwy produkt do sprzedawcy w celu naprawy lub wymiany. Obowigzkiem
kupujgcego jest przetransportowanie uszkodzonego/wadliwego produktu z jego lokalizacji do
miejsca wskazanego przez sprzedawce bez zadnych uszkodzen.

Sprzedawca nie jest zobowigzany do pokrycia jakichkolwiek innych szkod, ktére moga powstacé
bezposrednio lub posrednio w wyniku dostarczenia produktu jako uszkodzonego i/lub wadliwego i
nie moze by¢ w zaden sposéb pociggniety do odpowiedzialnosci.

Wszystkie zasady i warunki okreslone w niniejszej instrukciji i jej zatagcznikach obejmujag zasady,
ktérych kupujacy musi przestrzegaé, aby gwarancja byta wazna w okresie gwarancyjnym
okreslonym w umowie sprzedazy.

'CSLAB.

www.cs-lab.eu

DYSTRYBUTOR: 5



ZAWARTOSC OPAKOWANIA

OPIS KODU PRODUKTU
HRC -1-B

1: 12~24 VDC

L Haberlesme Yontemi
B: Bluetooth
Besleme Tipi

| B-N |

Handwheel Remote Control

alFatek

1. Instrukcja obstugi
2. Reczny manipulator (nadajnik)
3. Odbiornik recznego manipulatora
4. Antena odbiorcza
5. Bateria 2xAA

ETYKIETA PRODUKTU
SlPatektii-y o | :
g IAMAC:13:95:51:80:00:3E H—— 3
M(mem MAc. 13:95: 51 :80:00:3E}-
Tirkiye | SUPPLY: 24 VD 4
ll |||||||||||||||!|\|||||'||||||||||||||||||||||\|||

e Sekcja 1 wskazuje model produktu.

o Sekcja 2 wskazuje numer seryjny produktu.

o Sekcja 3 wskazuje MAC adres urzadzen. Tylko odbiorniki i nadajniki z tymi samymi 4 ostatnimi
cyframi MAC adresu mogg sie ze sobg komunikowag.

e Sekcja 4 wskazuje napiecie zasilania urzadzenia.

5 CSLAB-.
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PRZEZNACZENIE | OPIS PRODUKTU

Manipulator MPG jest urzadzeniem sterujgcym uzywanym do maszyn CNC lub centréw obrébczych
CNC. Maszyny CNC sg zaprogramowane do automatycznej obrdébki detali, zwykle za pomoca
specjalnego oprogramowania. Istnieja jednak przypadki, w ktérych konieczne jest reczne sterowanie
lub prowadzenie maszyny CNC. W tym przypadku stosuje sie reczny manipulator.

Manipulator umozliwia operatorowi maszyny reczne i precyzyjne sterowanie procesem. Manipulator
zazwyczaj zawiera przyciski lub elementy sterujgce do wybierania réznych kierunkéw ruchu, takich jak
osie x, y i z. Moze by¢ réwniez wyposazony w przyciski lub kétka do regulacji predkosci lub predkosci
posuwu.

Manipulator jest szczegdlnie przydatny, gdy podczas obrébki potrzebna jest precyzyjna regulacja.
Sytuacje te moga obejmowacé sprawdzenie ostatecznego ksztattu przedmiotu obrabianego, korekte
krawedzi, poprawe chropowatosci powierzchni itp.

Manipulator Elfatek stuzy do tatwiejszego i szybszego sterowania maszynami CNC oraz do precyzyjnej
regulacji. Urzadzenie umozliwia bezprzewodowag komunikacje pomiedzy odbiornikiem a nadajnikiem,
umozliwiajgc operatorowi zdalne sterowanie centrum obrébczym CNC, oferujac bardziej komfortowe
Srodowisko pracy. Przyciski wyboru osi i predkosci urzadzenia umozliwiajg sterowanie ruchem w 6
réznych osiach i 3 réznych opcjach predkosci.

'CSLAB.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

alFatek

SPECYFIKACJA TECHNICZNA MANIPULATORA (NADAJNIKA)

CZESTOTLIWOSC ROBOCZA

ODLEGLOSC ROBOCZA

LICZBA KROKOW OSI

LICZBA KROKOW PREDKOSCI
ILOSC PRZYCISKOW

NAPIECIE ROBOCZE URZADZENIA
POBOR MOCY

NIEPRZERWANY CZAS PRACY W
20°C PRZY W PELNI NALADOWANYM AKUMULATORZE

CZAS CIAGLEJ PRACY PO OSTRZEZENIU
| O NISKIM POZIOMIE NALADOWANIA BATERII
KONSTRUKCJA BUDOWY

WYMIARY MECHANICZNE URZADZENIA
TEMPERATURA PRACY | PRZECHOWYWANIA

2.4GHZ
BLUETOOTH
100 M

6 PCS
3PCS
4PCS
3VDC (2XAA)
0.14W

40 HOURS

2 HOURS

POLYAMID
197 X75X75 MM

-10°CTO60°C

SPECYFIKACJA TECHNICZNA ODBIORNIKA

CZESTOTLIWOSC ROBOCZA
ODLEGLOSC ROBOCZA

TYP WYJSCIA CYFROWEGO

TYP WYJSCIA ENKODERA

NUMER WYJSCIOWY ACS

NAPIECIE ROBOCZE URZADZENIA
POBOR MOCY

STRUKTURA

WYMIARY MECHANICZNE URZADZENIA

TEMPERATURA PRACY |
PRZECHOWYWANIA

2.4 GHZ BLUETOOTH
100M

SSR (100MA)

A/B (100PPR)

2 ADET

12~24VDC

1.5W

POLYAMID

89 X 77 X 35 MM
-40°CTO 85°C

DYSTRYBUTOR: 5
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INFORMACJE DOTYCZACE PRZECHOWYWANIA I INSTALACII

e Produkt Elfatek Wireless Handwheel jest przechowywany w pudetku, aby zapobiec wptywowi
Srodowiska zewnetrznego podczas transportu i przechowywania.

e Zawsze przechowuj produkt w suchym i chtodnym miejscu, zgodnie z warunkami okreslonymi w
tabeli w sekcji "Dane techniczne".

e Gdy produkt dotrze do Ciebie, sprawdz zawartos¢ pudetka i upewnij sie, ze elementy pokazane w
sekcji "Zawartos$¢é opakowania produktu" sg kompletne.

e Aby zainstalowa¢ urzadzenie, wykonaj doktadnie ponizsze czynnosci.

Podczas transportu urzadzenia nalezy zwréci¢ uwage na informacje i znaki ostrzegawcze na etykiecie.

e Jezeli czesci zamienne lub podzespoty nie zostaty zmontowane po dostawie, nalezy je roztadowad i
przechowywacd w miejscu nienarazonym na dziatanie otwartego powietrza, deszczu lub storfica oraz
przechowywac w warsztacie w miejscach chronionych przed wilgocia i kurzem. Dodatkowo nalezy
zapobiega¢ przedostawaniu sie kurzu i wilgoci do urzadzenia.

e Podczas transportu nalezy przestrzega¢ standardowych zasad transportu i zachowac srodki
ostroznosci.

e Nalezy uwazac, aby nie uktadac ich jeden na drugim podczas przechowywania i transportu.
e Nalezy go zabezpieczy¢ przed korozjg i podja¢ $rodki ostroznosci.

e Elementy elektryczne nalezy przechowywac w taki sposéb, aby nie ulegty uszkodzeniu.

'CSLAB.
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KONFIGURACJA ODBIORNIKA MANIPULATORA

Przed rozpoczeciem instalacji upewnij sie, ze maszyna, do ktérej zostanie podtaczony
bezprzewodowe manipulator, nie jest uzywana i jest wytgczona. Po dokonaniu niezbednych kontroli
rozpocznij instalacje.

Ostroznie wyjmij urzadzenie odbiorcze z pudetka z produktem.

Urzadzenie odbiorcze mozna podtgczyé¢ do panelu elektrycznego/sterowania maszyny, do ktérego
zostanie podtaczony manipulator. Jesli maszyna nie ma takiego panelu elektrycznego, nalezy
wykonaé¢ maty panel elektryczny i podtgczy¢ urzadzenie wewnatrz panelu. Urzgdzenie chroni
maszyne przed kurzem, trocinami, wodg itp. Nie nalezy go taczy¢ z czesciami, na ktére majg wptyw

czynniki zewnetrzne.

Sprawdz, czy w panelu jest odpowiednia przestrzen i warunki na szyne DIN do potaczenia
mechanicznego. Urzadzenie odbiorcze wymaga szyny DIN do montazu mechanicznego.

DIN Ray de--- Anten Soketi

'CSLAB.
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° Mozesz uzy¢ odbiornika manipulatora, jako sterownika o duzej mocy, zasilacza itp. Nie podtgczaj go
w poblizu urzadzen emitujacych zaktécenia.

b
¥
#

T
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il

° Odblokuj aparat szynowy z tytu urzadzenia, podnoszac go do gory.

Rail Lock Open

<
e

Rail Lock Off

e Umies¢ odblokowane urzadzenie odbiorcze na szynie wewnatrz panelu po przekatnej, najpierw
dolng czes¢ szyny, a nastepnie gérna czesc.

e Upewnij sig, ze urzadzenie jest catkowicie osadzone na szynie i docisnij urzadzenie szynowe u gory
za urzgdzeniem, aby upewni¢ sie, ze urzadzenie jest zablokowane na szynie.

e Poniewaz produkt dziata na zasadzie bezprzewodowej komunikacji miedzy odbiornikiem a
nadajnikiem, oba produkty musza byé wyposazone w anteny. Urzadzenie nadawcze zawiera antene
wewnetrzng. Odbiornik nie posiada jednak anteny wewnetrznej na urzadzeniu.

e Zamocuj czes¢ anteny na magnes, ktéra znajduje sie w zestawie, na maszynie w taki sposéb, aby
mogta bezposrednio dociera¢ do nadajnika.

'CSLAB.

DYSTRYBUTOR: 5 WWW.Cs-lab eu




Strona | 11 elfatek

e Nigdy nie umieszczaj anteny miedzy metalowymi powierzchniami, wewnatrz panelu lub w
zamknietym srodowisku. W przeciwnym razie moga wystapi¢ problemy z systemem komunikaciji

bezprzewodowe;.

e Podtacz gniazdo na koncu kabla anteny, wkrecajac je do gniazda antenowego w urzadzeniu
odbiorczym umieszczonym wewnatrz panelu.

e Po zakoriczeniu montazu mechanicznego nalezy wykona¢ potaczenie elektryczne urzadzenia
odbiorczego.

e Prosimy o zapoznanie sie z dokumentacjg techniczng maszyny dotyczacg sposobu podtgczenia
elektrycznego manipulator i skonsultowanie sie z producentem maszyny.

e Do zasilania urzadzenia uzyj zasilacza, ktéry jest dobrej jakosci i ma pojemnos¢ objetosciows i
pradowa, ktéra moze zasila¢ urzadzenie odbiorcze z manipulator.

e Podtgczajgc do zaciskéw urzadzenia odbiorczego, uzyj tulejki kablowej i mocno przymocuj do
zacisku. W przeciwnym razie mogg wydostac¢ sie z listwy zaciskowej, powodujgc zwarcie i powazne
uszkodzenie maszyny.

i

y

-
|
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e Aby zapobiec wptywowi zaktécen, ktédre moga wystgpié w systemie, na urzadzenie, nalezy uzyé

oddzielnych ekranowanych przewodéw do podtgczenia enkodera i wyjs$¢ predkosci osi. Zaekranuj,
podtgczajac je do uziemienia.

S

Jesli pomimo zastosowania ekranowanego wystepuje problem zaktécen, a w uktadzie znajduje sie
sterownik silnika, nalezy zmienié czestotliwos¢ pracy silnika w parametrach sterownika.

Przewody zasilajagce i sygnatowe nie powinny znajdowac sie obok siebie.

Wszystkie potgczenia nalezy doktadnie sprawdzi¢ przed uruchomieniem urzadzenia.

DYSTRYBUTOR: 5|CS LAB:c

www.cs-lab.eu
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KONFIGURACJA BEZPRZEWODOWEGO MANIPULATORA

1. Przed rozpoczeciem instalacji nadajnika - manipulatora upewnij sie, ze maszyna, do ktérej zostanie
podtgczony, nie jest uzywana i jest wytaczona. Po dokonaniu niezbednych kontroli rozpocznij
instalacje.

2. Ostroznie wyjmij nadajnik z opakowania.

3. Aby manipulator dziatat, wystarczy podtgczy¢ tylko baterie.

4. Aby uzyskaé dostep do komory baterii z tytu nadajnika, poluzuj dwie srubki na pokrywie baterii za
pomoca ptaskiego srubokreta.

N

e
[0
o
3
¥
Z

‘.
i
>

5. Poluzowang pokrywe baterii zdejmuje sie, pociggajgc do gory i uzyskuje sie dostep do komory
baterii.

6. W16z 2 baterie AA do gniazdka, zwracajac uwage na kierunek.

7. Powtozeniu baterii upewnij sie, ze Swieca sie diody informacyjne z przodu nadajnika. Jesli diody LED
nie Swieca, sprawdz podtaczenie baterii, sprawdz poziom ich natadowania i wymien.

8. Informacyjne diody LED

9. Zadbajo to, aby uzywac baterii przemystowych zalecanych przez producenta. Najbardziej wydajne i
odpowiednie baterie do urzadzenia zostaty okreslone przez producenta (VARTA Industrial Pro AA LR6
1,5V, DURACELL Industrial AA 1,5V).

'CSLAB.
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WYMIARY MECHANICZNE URZADZENIA

g9 MM

194 mm ! -, 77 mm

SCHEMAT POLACZEN ELEKTRYCZNYCH

Podtaczenie elektryczne do urzadzenia nalezy wykonac¢ zgodnie z instrukcja.

Nie nalezy podtaczaé urzadzenia do urzgdzenia podczas jego pracy.

Po sprawdzeniu wszystkich potaczen urzadzenie musi by¢ zasilane.

Nalezy sprawdzi¢ wartos¢ zasilania urzadzenia i wykonac¢ zasilanie urzadzenia z odpowiedniego
Zrodta (12-24 VDC).

5. Zacisk VCOM nie moze by¢ zasilany ponad jego pojemnos$é (maksymalnie +30 VDC)

@

Na wyjsciach enkodera urzadzenia generowany jest sygnat prostokatny +3,3 VDC z kanatéw A i B.
Zaciski przytagczeniowe A'i B' maja statg mase.

Na urzadzeniu odbiorczym znajduja sie 2 wyjscia ACS. W zaleznosci od aplikacji te 2 wyjscia przycisku
zatrzymania awaryjnego mozna potaczy¢ szeregowo.

Ilustracja na nastepnej stronie przedstawia punkty potaczen na urzadzeniu odbiorczym.

'CSLAB.
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Schemat elektryczny wyjs$¢ urzadzenia pokazano na ponizszym rysunku.

VCOM
XouT
A
Y OUT
Z20oUT A
4 0UT B
SO0uUT .
6 OUT
« ACS1 COM
X1 0UT o
sl ACS2 COM
X100 OUT ACS2Z NO
A BTN. OUT
B BTN. OUT
+ BTN. OUT
- BTN. OUT
DYSTRYBUTOR: 5|CS LAB:c

www.cs-lab.eu



Strona | 17 elfatek

OPIS FUNKCJI ODBIORNIKA MANIPULATORA

1. Urzadzenie odbiorcze taczy sie z urzadzeniem nadawczym i ustanawia Sciezke komunikaciji
bezprzewodowej, wytwarzajgc elektrycznie polecenia wydawane przez operatora za posrednictwem
urzadzenia nadawczego w formacie zrozumiatym dla maszyny.

2. Na urzadzeniu odbiorczym znajdujg sie punkty potgczen i diody informacyjne LED do wyboru osi,
wyboru predkosci, wyboru przyciskéw, wyjscia zatrzymania awaryjnego i wyj$¢ enkodera.

3. Dzieki tym informacyjnym diodom LED rozumie sie, ze polecenia wydane na nadajniku zostaty
pomyslnie wystane do odbiornika.

4. Aby urzadzenie odbiorcze mogto pomyslnie komunikowaé sie z urzgdzeniem nadawczym, antena
wychodzgca urzgdzenia musi by¢ zamocowana w miejscu widocznym dla nadajnika, a jej kabel musi
by¢ podtgczony do gniazda w odbiorniku. W przeciwnym razie mogag wystgpi¢ problemy z

komunikacjg miedzy odbiornikiem a nadajnikiem.

'CSLAB.
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OPIS FUNKCJI BEZPRZEWODOWEGO MANIPULATORA

1.
2.
3.
4.
5.
6.
7.
8.

Przycisk zatrzymania awaryjnego
Przycisk Start

Dioda LED powiadomien o komunikacji
Dioda LED ostrzegawcza baterii
Enkoder z pokrettem recznym

Wybor osi

Wybor predkosci

Przyciski

DYSTRYBUTOR:
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Dioda LED komunikacji na urzadzeniu informuje operatora o stanie komunikacji miedzy nadajnikiem
a odbiornikiem. Gdy urzadzenie dziata, zaswieci sie dioda komunikacji na urzadzeniu. Dioda
komunikacji moze pracowac¢ w 2 kolorach.

e Czerwony (ciggte): Nadajnik i odbiornik nie zostaty dopasowane.

o Zielony (ciggte): Nadajnik i odbiornik zostaty pomyslnie dopasowane.
Dioda LED ostrzegawcza akumulatora informuje operatora, ze pojemnos¢ baterii spadta ponizej
poziomu krytycznego. Dioda LED ostrzegajgca o baterii moze swiecié tylko na czerwono.
Jesli dioda LED ostrzegawcza baterii Swieci na czerwono, poziom natadowania baterii zaczat spadac
ponizej poziomu krytycznego. Gdy operator otrzyma to powiadomienie, powinien przygotowac¢ nowa
baterie.
Jesli ostrzezenie o baterii Swieci w sposdb ciggty, pojemnos¢ baterii nadajnika z pokrettem recznym
jest zbyt niska, aby obstugiwaé urzadzenie. W takim przypadku operator musi zainstalowa¢ nowa
baterie.
Aby nadajnik manipulatora dziatat, nalezy odciagnac przycisk zatrzymania awaryjnego. Jesli przycisk
zatrzymania awaryjnego zostanie wcisniety, elementy sterujgce urzadzenia zostang zablokowane ze
wzgleddw bezpieczenistwa, a nadajnik automatycznie przetagczy sie w tryb uspienia w ciggu 5-10
sekund, aby oszczedzaé¢ energie. Tryb uspienia pozwala baterii nadajnika na dtuzszg prace
urzadzenia. Gdy urzadzenie znajduje sie w trybie zatrzymania awaryjnego, dioda LED komunikacji
Swieci na czerwono (Side-Front).
Aby wyprowadzié¢ nadajnik z trybu uspienia, nalezy wcisnaé¢ przycisk start z boku urzadzenia. Po
nacisnieciu przycisku start urzgdzenie ponownie sie obudzi i bedzie kontynuowac cykl, sprawdzajgc
stan zatrzymania awaryjnego.
Aby wyprowadzi¢ urzadzenie z trybu zatrzymania awaryjnego i przetagczy¢ je w tryb ruchu, nalezy
obrécic¢ przycisk zatrzymania awaryjnego, a nastepnie nacisng¢ przycisk start. Po wykonaniu tych
czynnosci urzadzenie przetagczy sie w tryb ruchu i bedzie gotowe na polecenia operatora. Gdy
urzadzenie jest w trybie ruchu, dioda LED komunikacji $wieci na zielono (Side-Front).
W trybie ruchu dostepne sg 4 r6zne akcje. Sg to wybor osi, wybér predkosci, wybor przycisku i ruch
enkodera.

Przetgcznik krokowy wyboru osi ma 7 réznych opcji. Sg to OFF, X, Y, Z, 4, 5, 6. Niezaleznie od tego,
ktéra o$ zostanie wybrana w tym kroku, dane wyjsciowe wyboru osi w odbiorniku beda aktywne, a
polecenia operatora zostang zastosowane do tej osi. W tym samym czasie mozna wybra¢ tylko 1 oS,
a gdy przetgcznik wyboru osi jest wytaczony, nie mozna wydac¢ polecenia ruchu w zadnej osi.

W przetgczniku krokowym wyboru predkosci dostepne sg 3 rdézne opcje. Sg to X1, X10, X100.
Niezaleznie od tego, ktdra predkos¢ zostanie wybrana, to wyjscie wyboru predkosci na odbiorniku
zostanie aktywowane, a polecenia operatora zostang wykonane przy tej predkosci.

Wyjscia przyciskow stuzg do sterowania jednostkami elektronicznymi lub elektromechanicznymi
podtgczonymi do systemu w maszynie. Te wyjscia przyciskowe dziatajg cyfrowo i jako przyciski
push-pull. Nie ma funkcji pracy jako staty przycisk.

Enkoder na nadajniku manipulatora stuzy do precyzyjnego ruchu urzadzenia. Jesli enkoder zostanie
obrécony zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, 0§ maszyny bedzie poruszac¢ sie dodatnio, a jesli
zostanie obrocona w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, 0$ maszyny przesunie sie
ujemnie.

'CSLAB.

www.cs-lab.eu

DYSTRYBUTOR: 5



Strona | 20

alFatek

13. Enkoder posiad 100 krokéw. Gdy zostanie obrécony o 1 obrét, wybrana 0$ maszyny przesunie sie o
jednostke odlegtosci 100 krokéw.

14. Przycisk start musi by¢ wcisniety, gdy o$ maszyny jest przesuwana wraz z enkoderem. W
przeciwnym razie dana komenda ruchu nie zostanie odebrana przez odbiornik. Ta funkcja zapobiega
powodowaniu przez nadajnik niepozadanego ruchu maszyny w wyniku upadku lub uderzenia w cos.

DYSTRYBUTOR: | =1} CSLAB«
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OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

1. Urzadzenia muszg by¢ zabezpieczone w taki sposdb, aby nie mozna byto ich w zaden sposodb zgnies¢
ani nadepnagé.

2. Odbiornik musi znajdowa¢ sie w srodowisku wolnym od wody i kurzu.

3. Podczas instalacji urzadzenia upewnij sie, ze urzadzenie jest wytgczone i nikogo nieuprawnionego
nie ma w poblizu.

4. Po zakonczeniu instalacji i sprawdzeniu wszystkiego uruchom maszyne.

5. Prace konserwacyjne i naprawcze urzadzen elektrycznych muszg by¢é wykonywane przez
doswiadczonego elektryka.

6. Odtacz zasilanie urzadzenia podczas instalacji, konserwacji i serwisu.

7. Podczas konserwacji lub serwisu nalezy uzywaé materiatéw zalecanych przez producenta.

8. Z manipulatora recznego powinny korzysta¢ wytgcznie osoby upowaznione do obstugi maszyny.
Osoby, ktére nie sg upowaznione do obstugi maszyny, nigdy nie powinny uzywa¢ manipulatora.

KONSERWACIJA | CZYSZCZENIE

1. Prace konserwacyjne, czyszczace i naprawcze nalezy wykonywac po podjeciu srodkéw ostroznosci,
aby zapobiec przypadkowemu uruchomieniu urzadzenia.

a) Prace konserwacyjne i naprawcze urzgdzen elektrycznych muszg byc¢
wykonywane przez wykwalifikowanego elektryka.
b) Wymien zuzyte i zdeformowane czes$ci na nowe, aby zapobiec awariom.
c) W przypadku wystgpienia podejrzanych sytuacji podczas pracy urzadzenia
%% nalezy natychmiast zatrzymac¢ urzadzenie i powiadomic¢ serwis techniczny.
d) Pod koniec dnia uzytkowania wyczys¢ urzadzenie z trocin, kurzu itp. sucha,
miekka szmatka lub szczotka.

2. Przygotuj zapasowe baterie, gdy urzadzenie wyswietli ostrzezenie o wyczerpaniu baterii i kontynuuj
korzystanie z urzadzenia, wktadajgc zapasowe baterie do nadajnika, gdy przestanie dziata¢ na
nastepnym poziomie ostrzezenia o baterii.

3. Wymieniajagc baterie, réb to w czystym miejscu. Zapobiegaj dostaniu sie trocin itp. do komory baterii.
Uwazaj, aby nie dopusci¢ do wydostania sie zadnego przewodzacego przedmiotu. W przeciwnym
razie moze to spowodowac powazne uszkodzenie urzadzenia.

PAMIETAJ O RECYKLINGU ZUZYTYCH BATERII!

'CSLAB.
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CO ZROBIC W PRZYPADKU AWARII?

Jesli okaze sie, ze urzgdzenie dziata nieprawidtowo lub dziata niezgodnie z przeznaczeniem, przeczytaj
ponizszg sekcje dotyczgcg mozliwej prostej usterki, jej rozwigzania i wykonaj zalecenia, jesli jest to
usterka, ktéra mozna naprawié. Jesli usterka nie znajduje sie na tej liscie lub jest to usterka, ktérej nie

mozna tatwo rozwigza¢, skontaktuj sie z serwisem technicznym i postepuj zgodnie z podanymi
instrukcjami.

1. Jesli bateria urzadzenia szybko sie wyczerpuje, sprawdz, czy uzywana bateria jest zalecanej marki i
oryginalna.

2. Jesli komunikacja miedzy odbiornikiem a nadajnikiem zostanie przerwana, sprawdZ gniazdo
antenowe na odbiorniku i mocno je dokreci¢. Upewnij sie rowniez, ze przewdd antenowy nie jest
uszkodzony, zgnieciony, zadrapany itp., a antena jest zamocowana w miejscu, w ktérym operator
moze jg zobaczyé podczas korzystania z nadajnika.

3. W przypadku przerwy w ruchu itp. nalezy sprawdzi¢ potaczenia elektryczne. Brak kontaktu, zwarcia
w kablach itp. mogg powodowa¢ taki btad. Kable nalezy sprawdzié¢ i poprawic.

'CSLAB.
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LISTA CZESCI ZAMIENNYCH
*

HMD.PLS.VRC.000031

» | HMD.MTL.VID.00001

HMD.DGU.MKS.000002

HMD.PLS.VRC.000031

HMD.DGU.BTN.000001

HMD.PLS.VRC.000030

% HMD.MTB.ETK.000079

‘ f—» HMD.KMP.SWT.00002
—

HMD.DGU.CRK.000001

HMD.DGU.ACS.000004
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