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1. Wasist neu bei simDrive V2?

Ein neues simDrive-Modell wurde in das CS-Lab-Angebot aufgenommen und erhielt V2-Bezeichnung.
Es unterscheidet sich von der Vorgdngerversion durch zwei Signalbuchsen:

e DB25—Steuersignale (Step/Dir, Servo Alarm, Servo Reset und Servo On)
e DB15 - Encoder- und Hallsensorensignal.

Diese Anderung brachte zwei wesentliche Vorteile:

- AnschlieBen von Steuersignalen ist viel schneller und einfacher geworden
- unsere Servomotoren und deren Kabel sind voll kompatibel mit simDrive V2.

simDrive V2 (400 W/750 W)
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1.1 Signalverteilung in der Steckdose DB 25 - Steuersignale

simDrive V2 400W/750W

Control signals

Pin .
number Signal

m 1 +24V

® 2 STEP+

®* 3 DIR+

D 4 Out0-C

o 5 Outl-C

o 6 Qut2-C

o 7 In0

2 &8 In2

o 9 In4

< 10 In-Com

< 11 CAN L

o 12

< 13

® 14 GND

® 15 STEP-

® 16 DIR-

D 17 Outp-E

O 18 Outl-E

o 19 Qut2-E

D 20 Inl1

o 21 In3

o 22 In5

o 23 CAN H

® 24 GND

o 25

Description

Logic power supply (24V DC)

Step signal (positive input of an optocoupler)
Direction signal (positive input of an optocoupler)
Digital output 0 (Collector) [Alarm]

Digital output 1 ( Collector ) [# Homing - output]
Digital output 2 ( Collector ) [Brake]

Input 0 [# Homing - input]

Input 2 [Reset]

Input 4

Common inputs pin

CAN bus (L)

GND (0V) of logic power supply

Step signal (negative input of an optocoupler)
Direction signal (negative input of an optocoupler)
Digital output O (Emitter) [Alarm]

Digital output 1 (Emitter) [# Homing - output]
Digital output 2 (Emitter) [Brake]

Input 1 [Servo ON]

Input 3

Input 5

CAN bus (H)

GND (0V) for CAN signals

Servoantrieb simDrive™ V2 S)-



www.cs-lab.eu Slcs LAB.

www.cs-lab.eu

1.2 Signalverteilung in der Steckdose DB 15 - Encodersignale

simDrive V2 400W/750W

DB15

Encoder signals

nu‘:::rer Signal Description
o 1 A+ Encoder A (+) Input
o 2 B+ Encoder B (+) Input
o 3 2+ Encoder Z (+) Input
o 4 HC+ HALL sensor C(+) Input
o 5 HB- HALL sensor B (-) Input
o 6 HA- HALL sensor A(-) Input
® 7 +5V 5V Output for encoder and HALL sensors power supply
@ § GND GND (0V) of encoder and HALL sensors
o 9 A- Encoder A (-) Input
o 10 B- Encoder B (-) Input
o 11 z- Encoder Z (-) Input
O 12 HC- HALL sensor C(-) Input
o 13 HB+ HALL sensor B (+) Input
o 14 HA+ HALL sensor A (+) Input
@ 15 SHIELD SHIELD

5 Servoantrieb simDrive™ V2 S)-
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2. Standard-Encoderkabel (5 m)

2.1 AnschlieRen des Standard-Encoderkabels.

Schritt 1. SchlieRen Sie das Encoderkabel an simDrive V2 an.

Schritt 2. SchlieRen Sie das Encoderkabel an den Servomotor an.

simDrive V2 Servo Motor

6 Servoantrieb simDrive™ V2 S).
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2.2 Aufbau des Standard-Encoderkabels (5 m)

A+ 1 O - -
B ) o isolation
I+ 3 o

m HC+ 4 o
HB- 5 o

— HA- 6 ©
+5V 7 ®
GND 8 @
A- 9 o
B- 10 ©

|
HC- 12 ©
HB+ 13 o
HA+ 14 ©
SHIELD 15 @

simDrive

— SHIELD

isolation

7 Servoantrieb simDrive™ V2 S).
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3. Standard-Stromkabel (5 m)
3.1 AnschlieBen des Standard-Stromkabels

Schritt 1. SchlieRen Sie das Stromkabel an simDrive V2 an.

——

Schritt 2. SchlieRen Sie das Stromkabel an den Servomotor an.

simDrive V2 Servo Motor

[ —

LAY

D

8 Servoantrieb simDrive™ V2 S).
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3.2 Aufbau des Standard-Stromkabels (5 m).

Die Stromkabel mit einer Ldnge von weniger als 5 Metern mussen aufgrund des akzeptablen Stdrpegels,
den sie erzeugen, nicht abgeschirmt werden. Werden die Servoantriebe in einer Umgebung betrieben,
die dulerst geringe elektromagnetische Stérungen erfordert, wird unabhangig von ihrer Lange die
Verwendung eines abgeschirmten Stromkabels empfohlen.

N
b g £ U - Length < 5m
> QO g v @
= O LW 7))
Q N T i @ .
S ~ : V@ | fo—
o T HV @ =
L
ZIEN
o
'
<+
325V DC
PE
<< < Power Module

9 Servoantrieb simDrive™ V2 S)-
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3.3 AnschlieBen der simDrive-Stromversorgung im Falle eines Standard-Stromkabels
(5 m).

Es wird empfohlen, die Schutzleiter der Stromkabel mit getrennten Leitern an den Haupterdungspunkt
anzuschlieRen. Diese Losung hilft bei der schnelleren und effektiveren Entfernung von Interferenzen.

< N
é >
2
(O] g £ v )
S3 0§ o ﬂ
= W0 T w 2
. Q ~ r‘””’ g PE
:[= 3 =
= ‘_,E_) § T Hv Se Length < 5m
1=
. ' o
= )
S E <
a 1
e[
E E 325V DC
R T PE
] ||
|l=
o = o
< =
L > S —
<= (4] 2
=S o =3 5 el e
S = S Porel| e
z o il @
-g O Bl = % t % H‘V- o Q== EE
E I\ ‘| = (7) g ® Hve 2 Length < 5m
\ & =
= ©
58 o S
2 = 5
LN =
Qo- N § 325V DC
o PE

o

HV Enable +24V O
GND 0V @ 230VAC /2 x 120VAC

o N

» PE
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4. Anschlieen von simDrive an den Bewegungscontroller.

s
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Das Diagramm zeigt die empfohlene Vorgehensweise zum Herstellen von Verbindungen gemal der
werkseitigen Konfiguration von simDrive.

simDrive

wiwy) 0Xgxg

Wy Xgxg

Wiy} 0XZXe

Wiy} 0X X8

connect
shields

isolation

DB25

DR e i6 DIR- .|
DR * 3 DIR+ j@iri}zlgo_
| e 15 STEP- -
sere | e 2 STEP+ E}?%’_
o 11 CAN L ||

o 23 CAN H T

3—| e 24 | GND I

ov %D
GND VL oroe—
| ; ;g I(?'lNEom J %3|<°_
Home o 7 | o % F%“Ko_

Sero On o 20 In1
Alarm Reset ° 1 o |
8 In2 FLYAY] Bl
2 m I +24V L ¥ |
o 4 Outo-C — T ek
o 5 Outl-C :

o 6 Qut2-C L: LT
Semvo Alarm / Servo Read: o 17 Outo-E }6{07
o 18 Outi-E B |
o 19 Out2-E _°}3;{P

SG

Step/Dir

Power Supply

pR: 24VDC +/-10%
DIR+
Bl STEP- E N e o W | 0o (el (el
STEP+ u |— * x| 38x [ gx 8x §x B
—— ® ;5-3%35—9‘5.3%- §5
CSMIO/P . $| |22|23 (23|28 |22 |23
& =t = = g 3 £
7 | E— 25|25 |85 |85 |95 |43
H = = 2 =
+24V
e 570
Servo On ﬁ
Alarm Reset ﬁ
+
£
Senvo Alarm ® —
. . —
- CSMIO/IP Next simDrive -
— max. S0mA ——
@
sa Home Sync Out ® 5
=
<
CANL \’T I CANL e S0ma
CANH CANH Brake 11
™~
GND GND max. SOmA
oo .
__K'o-o
[,
— — GND 0V

11
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5. Standard-Bremskabel (5 m).

5.1 AnschlieRen des Standard-Bremskabels.

Schritt 1. SchlieRen Sie das Bremskabel an den Servomotor an.

Schritt 2. SchlieRen Sie das Bremskabel an das Relais an.

simDrive .
Relay —‘
Power Supply T |

12 Servoantrieb simDrive™ V2 S)-
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5.2 Aufbau des Standard-Bremskabels

)

{j dENTTSX
QU

@
(®)

Brake Cable

Iml

Brake Cable

L]

-
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5.3 AnschlieBen des Bremsrelais.

Vv simDrive
DBE25
o 16 DIR- .|
* 3 DIR+ @* iFﬂ%"
e 15 | STEP- -
e 2 | sTeps =IES e
o 11 CAN L
o 23 CAN H —l‘“’ﬁ%
e 24 GND ]
ov InL. .
e 14 | GND — TU 3
o 10 In-Com J L
o 7 In0 4r % %:KO_
o 20 | Inl —
o 8 In2 D ;
+24V B
m I +24V L ¥ . i
o 4 Outo-C 4'—};{%
o 5 outli-¢c | —— “
g o 6 ou2-¢c | ———— L. T
g © 17 | Outo-E Sieg
g o 18 | Outl-E .
3 © 19 | Out2-E N
- 400W/750W V2

AFE+

|
Ao ane |

*
E T
Brake Eg
]

e+

|
Ao an |

Brake Cable 7
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5.4 AnschlieRen des Bremsrelais Omron G2RV-SL701.

(Das Relais im Angebot des CS-LAB Stores erhaltlich)

5|CS L

AB:c

www.cs-lab.eu

T

.
.
.
.
)
)
@
@
o
o
)
o
m
o
o
] o
g o
3 o
3 o

G =

DB25
16 | DIR- .|
3 DIR+ @# fﬁ%k
15 | STEP- o]
2 | sTEP+ =t TP
11 | cAN L o
23 CAN H —ﬁﬁ
24 | GND

ov IhL

ron = = | ]l
7 In0 4r % :%31@,_
20 | 1 —

8 | In2 FOT, :D_L:%sz o
1 +24V - .
4 outo-C Sieg ]
5 outl-c | ————

6 | Ou2-C — Lo};_ £
17 | Outo-E F ey
18 | Outl-E |
19 | Out2-E e [

400W / 750W V2

AFZH+

|l
aoans |

Brake

Brake Cable %
N0

AFT+

|
Ao ane |
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6. Encoderkabel langer als 5 m.

Unabhdngig von der Lange des Encoderkabels sollte immer ein abgeschirmtes Kabel verwendet werden.
Das Diagramm eines Encoderkabels, das langer als 5 m ist, entspricht genau dem eines Standardkabels
von 5 m.

A+ 1 O = =
= 7 o N isolation
Z+ 3 [e]

m HC+ 4 ]
HB- 5 0

F HA- 6 o
+5V 7 @
GND 8 @
A- 9 o
B- 10 o©

—
HC- 12 O
HB+ 13 o©
HA+ 14 o
SHIELD 15 @

simDrive

400W / 750W V2

— SHIELD

isolation

16 Servoantrieb simDrive™ V2 S).
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6.1 Abschirmung des Encoderkabels langer als 5 m.

wiis

wis

w T N®P0 4TI WITITINPPOLHIIIND>

) HEEGRNREEEEE O G E R MM G
= =

"lw% =} =

D GRERERBvxNonswn - D GlReR RS N n AW N e
® OO0 0 0 ® 00 000 @ @0 00000

=]
'+

O
-

,,
OO
- 0’$
e
D)
0‘0‘\
Metal box

,.
x

S
-
25254

[

565

.’0’0
- .

X %

*
o*
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7. Stromkabel langer als 5 m.

Es wird empfohlen, Stromkabel mit einer Ldnge von mehr als 5 Metern abzuschirmen. Bei
Nichtbeachtung des Hinweises kdnnen die Encodersignale trotz Abschirmung gestort werden.

N _ _
>~ isolation
) § z U =@ SHIELD JL Length > Sm
= O g v @ o
O W @ o
Q l\ g "Hl‘ @
E ~. = Hv = g —— ;’E
— A HV+ —
%]
-
o
<
325V DC.
PE
< << Power Module

|

18 Servoantrieb simDrive™ V2 S).
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7.1 Abschirmung des Stromkabels langer als 5 m.

: simDrive : simDrive
5| 400W / 750W V2 S| 400W/ 750W V2
T ]
1 0 0 i 0 0
o 13 00090 a2 SEESESISES
| I | I
7] 7]
v (—] v (—]
S 8= =
%_D ::nn S E, :::nn S E.
" g e ] L | -
PE
3
X X R
(7O §
% 23 <c

"”}é
uope|os| [
umme
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7.2 AnschlieBen der simDrive-Stromversorgung im Falle eines Stromkabels langer als
5m.

Es wird empfohlen, die Abschirmungen und Schutzleiter der Stromkabel mit getrennten Leitern an den
Haupterdungspunkt anzuschlieRen. Diese Losung hilft bei der schnelleren und effektiveren Entfernung
von Interferenzen.

N - -
E > isolation
=1
() g L v =@ SHIELD Length > 5m
=2 g v 2 K | Power cable
SRR ST -
5 il
2 g . [y — PE
o E § § E:\\; He
A [= %)
. ] o
E|= o
E i
* 1
i
E O 325V DC
N 1 PE
E
oy -
o g isolation
2 g | = () g v =@ SHIELD
o~ =9 s 2 K Power cab
== S® v ° e
= = Q N~ I P
o g 2= E ~ z A Eg PE
= = B wv
S~ & (2] g
= & = S
j ‘0 o
13 :
<
o wm
A N e
m PE
HV Enable +24V & ® L
GND 0V @ 230VAC /2 x 120VAC
o N
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8. CAN-Bus

Das folgende Diagramm zeigt mehrere Kombinationen fiir den Anschluss von Geraten an den CAN-Bus.
Die Reihenfolge der Gerate auf dem CAN-Glas spielt keine Rolle. Wichtig ist, dass der CAN-Bus Uber die
gesamte Lange durchgehend abgeschirmt ist und nur von der Seite des Bewegungscontrollers auf GND
(0V) angeschlossen wird.

CSMIO/IP-S CGSMIO/IP-M CSMIO-ENC

DBY DB9 DBY
B B ca B o
BN cank cANH CANH
oo |— | EEE oo Bl oo

ATAIHS
\% uonejosi

Power connector

I power + 24V DC
GND
BERN ground

= CSMIO-MPG
)
(—1
(=]
=r DB9 DB9 ~
B ca B o ]
B o can 5
| oo O o
AN
=
isolation
N%
- Next simDrive - Next simDrive - Next simDrive
< S S connect
[ . [ . [ . |' . shields
elc o W @ o0 W ® o0 wn e oo W
NN ) [N el [N =" [N ="
W E 3 W E 3 LR E 3 W E 3
009 B ») oo B ») 0gg B ») 00 B -
225 3 222 Y 3 2289 3 2EE T 3
| < | < | < | <
® D D D

21 Servoantrieb simDrive™ V2 S)-



www.cs-lab.eu EICS LAB-

www.cs-lab.eu

9. Anschlusspanel —ungeschirmtes Stromkabel.

Wenn die Maschine mit einem Anschlusspanel ausgestattet ist, denken Sie daran, dass die Abschirmung
des Encoderkabels und der Schutzleiter des Stromkabels durch den Stift gefihrt werden.

SG

X X

simDrive V2 Servo Motor

22 Servoantrieb simDrive™ V2 S)-
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10. Anschlusspanel —abgeschirmtes Stromkabel.

Wenn die Maschine mit einem Anschlusspanel ausgestattet ist, denken Sie daran, dass die Abschirmung
des Encoderkabels und Abschirmung und Schutzleiter des Stromkabels durch den Stift gefihrt werden.

| Metal box |

X

simDrive V2 Servo Motor

/I\
| Metal box |

23 Servoantrieb simDrive™ V2 S)-
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11. Zubeho6r — simDrive
11.1 simDrive

Um die Installation von simDrive V2 zu erleichtern und zu beschleunigen, kdnnen Sie spezielle
Anschlisse flr Steuersignale wie step/dir, Servo Alarm, Servo Reset usw. verwenden.

Achtung!
Die Nummerierung der Anschlussausgange entspricht der Nummerierung der DB25-Buchse.

simDrive V2 I

Der Anschluss wird direkt mit der DB25 simDrive V2 Buchse verschraubt und zusatzlich mit zwei
Distanzstiften unterstitzt.

24 Servoantrieb simDrive™ V2 S).
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